GPS车辆动态监控调度系统简介
   GPS是全球卫星定位系统的简称，整个系统是由空间卫星、地面控制站、注入站、标校站等组成，空间卫星部分是由载有原子钟的24颗卫星组成，卫星的轨道是圆形的，平均高20200公里，运行周期12小时，它在空间的配置使全球上任一视野开阔点任一时刻都至少可收到4颗（或4颗以上）的卫星信号，满足用户的定位需要，定位精度典型值为25米。

动态监控调度系统是由车载终端设备、监控中心子系统和无线通讯网三部分组成。

车载终端设备是由GPS接收模块、GPRS收发模块和主控制器等组成，监控中心是由路由器、集线器、服务器和计算机组成的，车载终端与监控中心的双向信息传输是由车台经无线移动通讯网双向传输到移动交换中心，移动交换中心再经双向专线传输到监控中心经路由器到监控调度计算机。监控终端一方面在电子地图上显示车辆的位置外，另一方面根据车辆的服务请求作相应的业务处理。监控中心要对车载定位终端机进行呼叫、设置参数、发布信息、遥控熄火等操作，其操作命令也是通过主控机进行预处理后，通过DDN专线和GPRS移动通讯网发送模块用发往车载终端设备，车载定位终端接收到控制中心的命令。随时进行回传数据，更改参数等操作。

总之，GPS定位车辆监控调度是以卫星全球定位系统（即GPS）技术为基础，将数字移动通讯技术、数字信号处理、数据库计算机控制、地理信息系统（GIS）及计算机网络等溶为一体的新型高效安全防范指挥调度系统。它适应部队及其它单位车辆进行远程监控报警及指挥调度。
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监控中心主机








